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全景影像

一、系统概述

全景影像系统通过安装在车身前后左右的4个175 °广角摄像头照射到车身周围2000mm±30mm

的视野范围，采用图像处理技术将四个摄像头采集的图片合成一张整车四周环境图片，形成一幅

无缝完整的车周全景鸟瞰图，同时还可以显示前后左右任一局部图像，方便用户在泊车时观察车

辆四周环境，为泊车提供便利。
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演变发展

第一代

第四代

第二代

第三代

第七代

第五代

第六代

第八代

有缝拼接360°全景有缝拼接360°全景

无缝拼接360°全景无缝拼接360°全景

伪360°全景影像（分屏显示）伪360°全景影像（分屏显示）

倒车影像系统倒车影像系统

倒车可视雷达系统倒车可视雷达系统

倒车语音雷达系统倒车语音雷达系统

倒车语音提示倒车语音提示

后视镜后视镜

宝马X6

英菲尼迪FX

比亚迪

大巴
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二、系统结构
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全景影像控制器，与外置功放一起，安装于后行李箱位置
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三、系统框图
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该系统通过四个超广角摄像头采集车身周围影像，由于是超广角摄像头，采集过来的影像有很

严重的畸变，系统将畸变的影像输入到图像处理芯片中，经过软件处理后，进行无缝拼接，将完整的

全景影像输出到多媒体显示屏上，最后给用户呈现出车身周围的鸟瞰图，下图为该系统的结构图；

四、工作原理
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五、使用介绍

当汽车进入倒车状态时、或按下转向盘

“全景影像”按键后，系统进入全景影像

画面；

按下前、后、左、右四个按键，全景侧

视图会显示对应方向影像；

再次按下“全景影像”按键则系统关闭

1、显示车辆周边俯视图

2、显示车辆正前方/正后方/左侧/右侧视图

3、提示当前2显示的是哪个方位的视图

4、若任一倒车雷达探头探测到障碍物时，

界面右上方将显示对应的雷达报警提示
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注意事项

1.切勿在车辆高速行驶中观看全景影像，鸟瞰图显示车身范围有限（大约车身周围2m），只适用
于低速下的各种路况；

2.全景界面存在一定的盲区，在车身四个顶点处有四个暗角，这是摄像头拍摄的死角，在使用全
景功能时请依据实际路况行驶；

3.摄像头在长期使用后镜头上容易沾上污垢，需要用镜头清洁布清洁，避免因图像不清晰影响全
景显示效果；

4.在全景鸟瞰图显示有很多重影时，需要将车开到附近的4S店进行全景匹配；
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六、系统功能演示

功能一：便于两车夹缝通行

实际路况实际路况

ww
w.

ca
r6
0.c

om



第83页

功能二：便于停车入库

侧方位停车 垂直停车
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功能三：便于窄道原地掉头

两车道路原地掉头两车道路原地掉头
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功能四：便于超窄道通行

仅能放下一辆车仅能放下一辆车
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功能五：便于窄道倒车

前方不能通行，借助全景影像，倒车变得很容易

前方禁止通行前方禁止通行
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功能六：便于观察前方障碍物

该障碍物驾驶员无法观察到，借助全景影像就

可以方便看到

坐在驾驶室内看不到障碍物坐在驾驶室内看不到障碍物
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七、全景匹配

当发生以下情况时，全景影像需要重新匹配

1、在车辆发生碰撞，导致摄像头位置发生变化

2、更换摄像头

3、更换控制器

4、全景影像画面显示异常

硬件 规格

空旷场地 大于8mx11m

专用工具 全景影像整车匹配标定

备件编号 25.09.0100M6011S
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匹配流程

1、铺好专用工具

2、将车辆开到指定位置，如右图

3、打开全景影像系统，观察多媒

体全景显示界面，判断是否需要进

行匹配：当影像显示4 块白色区域

存在歪斜、重影、位置偏移等情况

时，如图红框所示，需进行匹配；
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4、需要匹配的车辆，需打开多媒体系统的全景影像匹配功能（长按全景匹配按键15 秒），并保持车

辆不动。

4.1、同时显示4个摄像头的图像，每个摄像头图像上自动识别出2个白色区域的上下2个角点（共4个
角点），用红色点标出；16个点全部识别后，出现绿色进度条；
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4.2、进度条完成后会暂时退回到全景输出界面

5、第4.2步持续2～3秒后，会出现断电重新启动

的蓝屏现象
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6、系统重新启动起来后，显示全景显示界面，

此时白色区域大小位置正确，无重影、无歪斜，

表示已经成功匹配。
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八、控制线路
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九、驻车辅助系统

1、系统概述

车辆驻车时，驻车辅助系统通过多媒体显示屏和蜂

蜜器来提示驾驶员车辆和障碍物之间的距离；

驻车辅助开关位于3#开光组上，开关按键按下后，

按键上的指示灯点亮，以告知用户系统正在工作；
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2、系统结构
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1、右前角传感器

2、左前角传感器

3、右后角传感器

4、后中央传感器（2个）

5、左后角传感器
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3、距离显示和蜂鸣
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